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attentivement ses instructions. Pour mettre en voire la mort.
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et les mots AVERTISSEMENT, ATTENTION et AATTENTION: |
NOTE ont des significations spéciales. Faire trés AATTENTION: indique un danger potentiel qui
attention aux messages mis en valeur par ces peut entrainer des dommages au moteur.

mots signaux:
NOTE:
Indique des informations spéciales pour faciliter
I'entretien ou simplifier les instructions.



EMPLACEMENT DES PIECES

(Modéle a un seul moteur)
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() Commutateur d'équilibre et inclinaison
électrique (P.T.T.)

@ Poignée de manoeuvre

@ Levier de commande & distance

@) Carénage de protection (1)

(&) Touche d'accélération libre

8 Carénage de protection (2)

{(Modele a deux moteurs)

Cable de commutateur d'équilibre et inclinaison
électrique (P.T.T.)

| Cable de commutateur de point mort
) Cable de commutateur d'equilibre et inclinaison

électrique (P.T.T.) et de commutateur de point mort

! Commutateur de changement de mode de fonctionnement
| Cable de commutateur de changement de mode de fonctionnement
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UTILISATION

(1) Marche Avant
Pousser le levier de commande a distance vers le cété
avant F jusqu'a la position @ (approx. 35°) avec le bouton
de verrouillage neutre poussé en haut, puis les
engrenages s'enclenchent. Incliner le levier plus bas
encore, et le boisseau des gaz s'ouvre pour augmenter la
vitesses.
(2) Marche Arriére
Pousser le levier de commande & distance vers le céte
avant R jusqu’'a la position (approx. 35°) avec le
bouton de verrouillage neutre poussé en haut, puis les
engrenages s'enclenchent. Incliner le levier plus bas
encore, et le boisseau des gaz s'ouvre pour augmenter la
vitesses.

(3) Libre accélération
Amener le levier de commande en position point mort (N)
et tout en pressant le bouton d'acceleration, basculer le
levier. La papillon s'ouvre sans avoir a changer de
vitesse, Utiliser le bouton d'accélération libre poiur
démarrer ou faire chauffer le moteur.
Cet accélerateur libre est utilisé pour le démarrage ou la
mise a la température du moteur.

NOTE:

« |l est impossible d’actionner le bouton d’accelération libre
tant que le levier de commande n’est pas au point mort.

* Aprés avoir actionne le bouton d’'accéléeration libre, amener
le levier de commande au point mort (N); ceci permet au
bouton d'accélération libre de se placer automatiquement
dans la position prédéterminée de sorte qu’il peurt étre
librement tourné vers 'avant et vers l'arriére.

Réglage d’ouverture du papillon

Le boitier de commande a distance est capable de régler

I'ouverture du papillon en procédant de la facon suivante:

(1) Déposer le couvercle ® en desserrant les deux vis a la

main et déposer B du corps, en procédant a la main.

(2) Desserrer le contre-ecrou et tout en tournant le boulon

d'arrét, ajuster |'ouverture du papillon.

© Boulon d'arrét c6té marche arriére

© Boulon d'arrét c6té marche avant

Le fait de tourner le boulon dans le sens des aiguilles
d'une montre a pour effet de diminuer I'ouverture du
papillon. Le fait de tourner le boulon dans le sens inverse
des aiguilles d’'une montre a pour effet d'augmenter
I'ouverture du papillon.

Point-mort
N
Inversion marche avant Inversion marche arriére
35° 35°
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AATTENTION:

Le boulon d'arrét ne doit pas dépasser sur plus de 8 mm | g o i

a partir de la surface de I'écrou sinon le boulon viendrait buter | {%0:;“_3 }de 8 mm
2N

contre le couvercle. =

(3) Une fois le réglage terminé, resserrer le contre-écrou.

COUPLE DE SERRAGE:
5—8 N'-m {0,5—0,8 kg-m, 3,6—5,8 ft-lb)

(4) Fixer le couvercle ® avec les deux vis et reposer ® sur
le corps.

Commande motorisée d’inclinaison et de relevage

La commande motorisée d'inclinaison et de relevage fait

partie intégrante de la poignée du levier de commande et des

couvercles jumelés. Une pression sur la partie UP entraine le

relevage du moteur tandis qu'une pression sur la partie

DOWN Il'oblige a s'incliner vers le bas.

NOTE:

* Quand on appuie sur le bouton de cet interrupteur, le

moteur d'inclinaison/de relevage tourne et régle I'angle de
fixation du moteur hors-bord. Quand on relache le bouton,
le moteur s'arréte.

Quand un boitier de commande a distance pour moteurs
jumelés est commande, placer le commutateur de mode en
position de fonctionnement a deux moteurs. La commande
motorisée d'inclinaison et de relevage de la poignée de
commande de direction est accouplée pour commander les

& changement
deux moteurs. LN de mode B

Alors que le commutateur est placé en position de
fonctionnement a un seul moteur, le moteur hors-bord
gauche ou droit peut étre mis en fonction.

AATTENTION:

Si deux batteries indépendantes sont utilisées, une par
moteur, avec l'installation de deux moteurs sur le
bateau, vérifier que les deux bornes négatives — des
batteries sont raccordées avec un seul cible de méme
calibre au céble de la batterie principale du moteur. En
ne procédant ainsi, la commande d’équilibre et
d’inclinaison électrique des deux moteurs risque de ne
pas étre synchronisée quand méme le commutateur de
mode serait placé en position de commande jumelé.




Réglage de dureté du levier de commande
Avec ce modeéle de boitier de commande a distance, la
dureté du levier de commande est ajustable de la fagon
suivante:
(1) Déposer le couvercle @ en procédant & la main aprés
avoir manuellement desserre les deux vis puis déposer ® (
du corps. e e ®)

(el
Carénage de
{prowgt e

(2) En vissant ou en dévissant la vis de friction du papillon
installée a I'arriére du boitier de commande a distance, la
raideur du levier de commande peut étre ajustée. Lorsque
la vis est vissée, le levier de commande est plus dur a
manoeuvrer et lorsqu’elle est dévissée, le levier de
commande est plus maniable.

(3) Fixer le couvercle ® avec les deux vis et reposer ® sur
le corps.

Contacteur de point mort

Le contacteur de point mort empéche le moteur de demarrer

quand la marche avant ou la marche arriere est enclenchée.
Quand le levier de commande est en marche avant ou en
marche arriére, le moteur ne peut pas étre démarre en
actionnant le contacteur principal.

INSTALLATION DU BOIiTIER DE COMMANDE A Au moins 50mm

DISTANCE Volant de

(1) Position du boitier de commande a distance plictage

NOTE:

* Le boitier de commande a distance doit étre mis dans un
endroit ou il ne géne pas I'utilisation du levier de
commande et des interrupteurs. S'assurer qu'il n'y a pas

Obstruction

N

d’'obstacle sur le trajet des cables de commande a
distance.

+ Aménager un espace suffisant pour que la base du boitier
de commande a distance ne touche aucune autre piéce.

+ Assurer un espace suffisant pour que les cables du boitier
de commande a distance puissent étre disposés dans le
bateau sans subir de fortes courbures.

+ Le rayon de courbure des céables doit toujours étre
supérieur a 200 mm (7,87 po.).

(2) Comment percer les trous a 'emplacement de

fixation
Choisir un emplacement tout a fait approprie a

R: Au moins 200mm

I'installation du boitier de commande a distance et coller
le gabarit sur I'emplacement choisi de fagon a percer les
trous destinés a assurer sa fixation.




NOTE:

Ne pas fixer définitivement le boitier de commande a

distance avant d’avoir installé les cables de commande a

distance.

(3) Installation des cables du boitier de commande a
distance pour moteur simple

AATTENTION:

Vérifier que le cdble de changement de vitesses et le
céble d’accélérateur sont fixés en tout premier lieu sur
le boitier de commande a distance. S’ils sont raccordés
au moteur en premier, il peut s’avérer impossible de
pouvoir effectuer de réglage ultérieurement.

1) Déposer le couvercle ® du boitier de télécommande
apres avoir manuellement desserré les deux vis.
Déposer ® du corps, en procédant & la main.

2) Desserrer les deux vis de fixation puis retirer la bride
de montage (U de la plague arriére.

3) Desserrer les trois vis de fixation et retirer la plaque

arriere @.

4) Visser I'embout de céable sur la partie filetée a
I'extrémité de chaque cable de commande a
distance, et le fixer avec un contre-écrou. Appliquer

de la graisse résistante a I'eau SUZUKI au trou de L o
- Visser I'extrémité du
chaque extrémité de céble. ‘-!'““'“"' céble dans la section
filetée [

5) Insérer la bride d’enveloppe extérieure du cable de
commande a distance de changement de marche
dans la gorge de serrage du carter. Ensuite, disposer
I'extrémité de céble sur la goupille a I'extrémité du
bras de changement, et la fixer a I'aide d’'un circlip.

6) Installer le cable de commande a distance de
boisseau sur le bras de commande des gas de la
méme maniére.

7) Insérer un joint de traversée dans la gorge de

_Cable ce boisseau

serrage.




8) Maintenir solidement la plague arriere @ avec les
trois vis de fixation.

9) Maintenir solidement la bride de fixation (U avec les
deux vis de fixation.

10) Remonter bla garniture 3.

11) Deés que les céables du boitier de commande a -
distance sont installés, fixer provisoirement le boitier provisoirement)
de commande a distance a I'emplacement choisi
avec les vis et les écrous de fixation (prochette
d'accessoires).

(4) Installation du boitier de commande & distance pour
moteurs jumelés.

1) La fixation des cables au boitier de commande a
distance de moteurs jumelés s’effectue en desserrant
tout d'abord les trois vis de fixation qui retiennent les
deux boitiers de commande a distance.

2) Brancher les cébles en procédant de la méme
maniére que pour le modéle de boitier de commande
a distance pour moteur simple.

3) Deés que le branchement des cables est terming,
bloquer défitivement les boitier de commande a
distance avec les trois vis de fixation.

4) Enlever la feuille de papier du dos de la garniture et
coller cette derniére sur la coque de bateau de telle
maniére que les trous de la garniture soient alignes
avec les trous desinés aux vis de fixation du boitier
de commande a distance situés sur la coque.

5) Ensuite, fixer provisoirement le boitier de commande
a distance a I'emplacement choisi avec les vis et les
écrous de fixation (prochette d’'accessoires).

RELIER LE CABLE DU BOITIER DE COMMANDE A DISTANCE AU MOTEUR ET FIXER LE
BOITIER DE COMMANDE A DISTANCE SUR LA COQUE

Conformément aux instructions données dans le Manuel du propriétaire du moteur hors-bord, raccorder les
cables de commande d’inversion et d’accélération a distance et le faisceau électrique au moteur. Lors du
raccordement, mettre le levier de commande au point mort, et mettre le levier d'accélération au point mort
en position de fermeture (levier horizontal).




Dées que les branchements sont terminés cété moteur, vérifier le fonctionnement général en procédant de

la facon suivante.

(1) Fonctionnement du céble de changement de vitesses
Vérifier que le levier de commande du boitier de commande & distance peut étre manipulé sans
eprouver de difficultés vers les positions de marche avant et de marche arriére; que le changement de
vitesses c6té moteur se déroule avec préecision lorsque le levier du boitier de commande & distance
est déplacé autant vers I'avant (de 35°) que vers l'arriére (de 35°); et enfin, que le point mort est
obtenu avec précision du cété du moteur quand le levier de commande est amené en position point
mort (N).
Si aucun engagement en rapport de marche avant ou en rapport de marche arriére ne se produit ou
que le mécanisme ne revient pas en position point mort (N), il est fort possible que le réglage de
position de changement de vitesses est anormal et qu'un décalage vers la position de marche avant
ou la position de marche arriére s'est produit. Si le cas se présente, refaire les réglages de
positionnement en agissant sur I'extrémité du céble fixé du coté moteur.
Si la marge de réglage du cété moteur est insuffisante, effectuer alors egalement le réglage sur
I'extrémité du cable qui aboutit au boitier de commande & distance.

AATTENTION: - _‘
|

Les raccords de céble c6té moteur doivent étre vissés sur au moins 13 mm sur les cables de
commande a distance.
Les raccords de céable cété boitier de commande a distance doivent étre vissés sur au moins 11 mm
sur les cébles de commande a distance.

(2) En actionnant le levier de commande, contrdler si la marche avant et la marche arriére sont
enclenchées quand il est tourné vers la position correspondante jusqu’'a ce qu'il s'arréte (environ 35°).
Contréler aussi si I'accélérateur souvre au maximum quand le levier est tourné davantage a partir de
cette position en marche avant. Ensuite, s'assurer que I'accélérateur se referme complétement quand
le levier de commande est remis au point mort. Si I'accélérateur n'est pas complétement ferme, régler
les positions des raccords de cable du moteur et les remettre en place.

AATTENTION:

Les raccords de céble coté moteur doivent étre vissés sur au moins 13 mm sur les cébles de

commande a distance. i
Les raccords de cable c6té boitier de commande a distance doivent étre vissés sur au moins 11 mm |
|

| sur les cables de commande a distance.

(3) Actionner plusieurs fois le levier de commande, d'une fin course a I'autre, et vérifier si le levier de
commande d’accélération du moteur se trouve en position de fermeture totale lorsque le levier du
boitier de commande & distance est ramené au point mort. S'il ne se trouve pas au point mort,
I'embout de cable du moteur doit étre ajusté. Ensuite, il suffit de presser le bouton d’accélération libre
et de rabattre le levier de commande vers le bas jusqu’en fin de course; ensuite, s'assurer que le
bouton d’accélération libre est automatiquement libéré lorsque le levier de commande revient en
position neutre. Dans le cas contraire, on peut supposer que le levier d'accélération du moteur est
repoussé contre le boulon d'arrét ou qu'il ne se trouve pas en position de fermeture totale. Ajuster les
cébles pour que le bouton d'accélération libre puisse revenir automatiquement en position neutre.




(4) Dés que les cables ont été branchés aux moteurs, actionner le levier de commande, d'une fin course

a l'autre, et vérifier si le moteur comme le boitier de commande & distance fonctionnent normalement.

Ensuite bloquer solidement le boitier de commande a distance (car il est actuellement fixé
provisoirement avec les vis de fixation) sur la coque du bateau.
(5) Fixer le couvercle ® du boitier de télécommande avec les deux vis. Reposer ® sur le corps.

CHANGEMENT D’ACCELERATEUR DUTYPE POUSSER
POUR OUVRIR AUTYPE TIRER POUR OUVRIR

Ce boitier de commande a distance permet de changer I'accélé-
rateur du type pousser pour ouvrir au type tirer pour ouvrir en

changeant certaines des piéces et leurs positions.
Au besoin, modifier le type accélérateur en procédant de la

Ca‘rénagé’d :

facon suivante:

1) Déposer le couvercle ® du boitier de télécommande
aprés avoir manuellement desserré les deux vis. Déposer
® du corps, en procédant a la main.

2) Desserrer les deux vis de fixation et retirer la bride de
fixation (.

3) Desserrer les trois vis de fixation et retirer la plaque

arriere @.

4) Desserrer les quatre vis de fixation puis retirer le
dispositif de retenue de plaque de réglage d’angle de
fermeture de came (3.

5) Retirer le circlip @ et retirer la plague de dwell ®.

6) Desserrer les deux vis de fixation et dégager le levier de
commande des gaz ®. Tourner la tige vers le bas de 180°
puis resserrer les deux vis de fixation.




7) Tourner le bras de commande des gaz (@) vers le bas.

8) Faire coincider la gorge de la came de commande
(modgle tirer-pour-ouvrir) ® de la plaque de fermeture &
et du galet de I'ensemble de bras de commande des gaz
® suivant la position indiquée puis bloquer 'ensemble
de bras de commande des gaz (7 et la plaque
de fermeture (& avec les circlips.

9) Fixer le dispositif de retenue @ de plaque de réglage
d'angle de fermeture de came avec les quatre vis de
fixation.

10) Maintenir solidement la plaque arriére (2 avec les trois
vis de fixation.

11) Remonter la bride de fixation (D avec les trois vis de
fixation. '

12) Fixer le couvercle ® du boitier de télécommande avec
les deux vis. Reposer ® sur le corps.

AATTENTION:

Si le cable de changement de vitesses ou le cable d’accélérateur forment des boucles dont le rayon
est trop faible ou s’ils sont solidement fixés & endroit du bateau, rectifier pour faire en sorte qu’ils
puissent étre actionnés sans offrir de résistance.

CHANGEMENT DE LA POSITION DU LEVIER DE

COMMANDE

Ce boitier de commande a distance permet de changer la

position du levier de commande du céte droit au coté

gauche, ou vice versa.

Au besoin, modifier la position du levier de commande en

procédant de la fagon suivante:

1) Déposer le couvercle ® du boitier de télécommande
aprés avoir manuellement desserré les deux vis. Déposer
® du corps, en procédant a la main.

2) Desserrer les deux vis de fixation et retirer la bride de
fixation (.

10



3) Desserrer les trois vis de fixation et retirer la plaque
arriere @.

4) Desserrer les quatre vis de fixation puis retirer le
dispositif de retenue de plague de réglage d'angle de
fermeture de came 3.

5) Retirer le circlip @ ainsi que la plaque de dwell &.

6) Retirer 'ensemble du bras de commande d'accélération ®.

7) Retirer le dispositif de réglage de frein @.

8) Desserrer le boulon et retirer I'ensemble du bras de
commande de marche @.

9) Desserrer les deux boulons d'assemblage puis retirer
I'ensemble de I'arbre @,

10) Reposer I'ensemble de I'arbre @ tout en I'immobilisant
en position inversée et le bloquer dans cette position
avec le boulon d’assemblage @&.

11) Modifier de position de fixation de I'axe (1) en passant
de gauche a droite et fixer avec les boulons
d’assemblage (0.

11



12) Retirer la rondelle (2 qui est montée sur le cété droit et
I'introduire dans le trou placé a gauche.

13) Passer le réglage de frein @ du cété gauche au coté
droit.

14) Reposer I'ensemble du bras de commande d'accélération
® sur 'ensemble de l'arbre Q.

15) Faire coincider la gorge de came ({4 (modéle pousser-
pour-ouvrir) de la plaque de fermeture et du galet de
'ensemble du levier de commande des gaz (3 surla
position préconisée, ensuite immobiliser 'ensemble du
bras de commande des gaz et la plaque de fermeture
avec les circlips @.

16) Desserer les contre-écrous et inverser la position des
boulons d'arrét droit et gauche puis bloquer les deux
boulons avec les duex contre-écrous.

12




AATTENTION:

Mesurer la longueur d’origine du filetage @ qui dépasse
de I'écrou. Aprés avoir modifié I'implantation des
boulons d’arrét, ajuster la longueur de dépassement du
filetage de fagon a ce qu’elle soit identique a la
longueur mesurée ® avant que le changement de
position des boulons d’'arrét soit effectué,

17) Faire passer le cable de point mort de la gorge gauche a
la gorge droite.

18) Changer le cable de changement de vitesses et le cable
d'accélérateur d'emplacement en les faisant courir dans
la gorge gauche au lieu de la gorge droite.

19) Serrer les vis de fixation de la double plague
d'emplacement, la plaque arriére et la bride en procédant
dans cet ordre.

13




MONTAGE DU PANNEAU DE COMMUTATEUR

AATTENTION:

* Installer le panneau de commutateur sur la planche de bord & en endroit permettant toute facilité
de commande du siége de I'opérateur. Eviter les emplacements favorisant les aspersions d’eau sur
le panneau de commutateur.

* Pour agir en toute sécurité au moment de déposer ou remonter des appareils électriques,

débrancher au préalable les cables de la batterie.
Le débranchement des céables de la batterie s’effectue en débranchant d’abord la borne moins ©

puis la borne plus @®. Le rebranchement doit s’effectuer en prenant d’abord soin de placer le
contacteur d’allumage en position OFF puis en rebranchement la borne plus @ et la borne moins

e.

Installer le panneau du coupe-circuit d'urgence et le panneau du contacteur d'allumage aux

emplacements appropriés de la planche de bord.
La figure ci-dessous spécifie les cotes et dimensions d'installation.

Contacteur d’allumage
(Modéle a un seul moteur)

87 mm (3.5in)

— 59mm(2.4in) 70 mm (2.8 in)
N 33 mm (1.3 in) 50 mm (2.01n)
1. |
A N
i "T &/ O jou 3/
(Al [ H S5
U é | * ﬁc\i START
2 Ele
N E[E
R3
fr"}\ e @%
- \ J
(Modéle a deux moteurs)
87 mm (3.5 in) i 141 mm (5.6 in) ,
59 mm (2.4 in) 121 mm (4.8 in)
33 mm (1.3 in) - 86 mm (3.4 in) ﬂI ]
() 2N
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Coup-circuit de sécurité

(Modeéle a un seul moteur) (Modéle a deux moteurs)

44 mm (1.8 in)

44 mm (1.8 in)
24 mm (1.0in

24 mm (1.0 in)

Panneau (simple)

70 mm (2.8 in)
50 mm (2.0 in)
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SCHEMA ELECTRIQUE

Modéle a un seul moteur

Br : Brun
Lbl : Bleu clair
Lg : Vertclair
R : Rouge
W : Blanc

Faisceau de fils électriques

Lbl
— W
R

Contacteur d'allumage E: E:

16

Commutateur d’équilibre et
inclinasion électrique (P.T.T)

upy©

DN Vo

_:/
Contacteur
de point mort

N=en fonction
F.R—Hors service




L}

Faisceau de fils électriques

— Lbl
— W
=R

Contacteur d'allumage E: E:
Contacteur d'allumage E: g[

Faisceau de fils électriques

—Lbl
— W

- P

UP ;0O O\ UP
Commutateur d'équilibre et
inclinaision électrique (P.T.T.)
(c6té babord)
DWio- of Dw
Sélecteur de changement de
mode de fonctionnement
Simple «— Double
-0~ 0
e
_Jo \,_
- -
Contacteur de Contacteur de
point mort point mort
N en fonction N—en fonction
Etiquette (P) FR —Hors service F-R —Hors service
Etiquette (P)  \ (cdté babord) (cote tribord)
TUBE-W
i R
R —
P W Lg BAND-B
| | Lbl —=———— | BAND-B
‘— Lbl 1= Lbl
R == P
Womremams Br:ﬁé_
Br Br
— Br Br
Br Br
R P
R
I_Lbl 1= Lbl
L Lbl—==r Lbl
W—E=—e—Lg
5 R—=—h—nR
4 S 2
4Eti;uene (S) DIEEW

/ Etiquette (S)

Commutateur d’équilibre et
inclinaision électrique (P.T.T.)
(coté tribord)

Br : Brun
Lbl : Bleu clair
Lg : Vert clair
P : Rose
R : Rouge
W : Blanc
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